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 Conference sur les microcontroleurs.
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Les besoins et le developpement.

Vers 1970, pour des calculs (calculatrice).
Le premier est le 4004 de Intel, 90K.

La technologie.
Les 2 principales structures: Harvard et Von Heumann.
Les periphériques internes normalement integres.
Série, Timer, ADC, PWM, Watchdog...

Les fabricants.
Atmel, Microchip, Intel, Motorola...



Intégrations
Tous les periphériques dans méme un module.

Simplification de conception et du “design”.
Moins de pins a connecter donc un circuit allege.

Diminution de la consommation energitique.
Moins de composantes a alimenter.

Possibilités de mise a jour des fonctionnalités.
Logiciel qui effectue les taches.



Controleur de repeteurs, analogues et
numeriques.

Analyseur d’antennes.

APRS.

Antenna tuner

Controleur de “Rotor”

Et & peu pres tout ce qui vous passe pas la téte...
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Une technologie facilement accessible.

Les fournisseurs vendent aux particuliers a la pieces.
Digikey, Mouser, FAL...

Internet fournit des réponses aux questions.
Forums, pages personelles, fabricant.

Le développement facilité par des outils performants.
Logiciel conviable, émulateur, “debugger” et autre.



Composantes spécialisees .
Abordables et accomplissent des taches complexes.

Equipements sont prévus pour étre interfacés.
Radios, GPS, et accesoires sont déja numeriques

Fabricants fournissent des platines d’évaluation.
Pas de prototype a faire, la platine est fonctionnelle.




Module prét a 'emploie (Plug & Play).

Logiciel de programmation gratulit.
Beaucoup d'exemples sur le web.
A la porter de tout bon bricoleur.
Prix a partir de 15.008.




Platine s’enfiche sur la platine Arduino

Ajout des fonctions complexes facile.

Aucun électronigue a concevoir, tout est prét.
Peu dispendieux et aucun tracas ou presqgue...

Idéal pour les prototypes.
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Microcontroleur AT91SAM3X8E
103 PINS disponibles 1/O (144 pins total)

32 Bits, 84 Mhz

512 Kb flash, 4 Uarts,
DMA controleur, USB
2 DAC, 12 PWM
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Les entrees analogiques

Avec une precision parametrable de
8 bits (256 pas)
9 bits (512 pas)
10 bits (1024 pas)
12 bits (4096 pas)

Avec une réference de 2.56 ou 5 volts



‘ : Fig. 3: Pulse Width Modulation (PWM)
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FWhi can also be usad to control luminance and color unifermity




Ports de communication physiques
Vitesse ajustable de 300 a 115200 Bps (Baud rate).
Support RTS et CTS pour le controle du flux.

Ports de communication logiciel
Mémes parametres que les ports physiques.
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Creer un logiciel pour exécuter les taches
requises.

Créer un fichier utilisable par le MC (compilation).

Transféerer ce fichier dans la mémoire non
volatile.

Le MC devient autonome et demarre le
logiciel des sa mise sous tension.
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Configurer les ports et les péripheriques du MC
et leurs donner des valeurs de fonctionnement.

Creer les variables globales.
Créer la BOUCLE principale du logiciel.
Creer les instructions necesaires.
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$crystal = 11059200 '11.059200 Mhz
$bhaud = 9600

LedRouge Alias PortA.0

‘Configure le PORT A 0=Input/1 = Output
Ddra = &B11000011

‘Assigne les PULL UP

Porta.0=1

Porta.l=1

Porta.2=1

Porta.3=1

Porta4=1

Portas=1

Porta.6 =1

Porta.7 =1
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Programmation: CODE




Clavier d’entrée de données.
Differentes configurations.

Modele etanche, lumineux, robuste et autre.
Facile de mettre en ceuvre.
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Sortie audio.
Differentes qualités audio possibles.
Beaucoup d'applications pour les RA.

Prix abordable.




Ports série

Ports USB

Ports paralleles

Ports 12C Dy g
Dorts Spi ’ |:§i::
RS422 [ 485 a l!ﬁfﬁw WI 'I'rmmﬁ'ﬂw




Sélecteur d’antene selon la frequence.

Lecture de la fréguence sur le port de communication
du radio.

Assigne le bon numero de “PORT".

Possibilité d’avoir un “DUMMY LOAD”.

Ajuster la puissance selon la fréquence.

Ajuster la puissance selon le mode d’alimentation.



Lecture de la direction du vent.

Lecture de la vitesse du vent.
Verification des parametres maximums.

Ajuster la direction de I'antenne afin de minimiser
I'effet du vent sur la structure de I'antenne.
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www.atmel.com www.matrixmultimedia.com
www.arduino.cc www.mcselec.com  www.sparkfun.com
www.mikroe.com/mikroc/avr/  www.imagecraft.com
www.codevision.be/codevisionavr

Steve Tremblay - VE20ONX
ve2onx@ecrad.qgc.ca
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